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B Ozellikler

= Yolluk tutucunun 90° dénus fonksiyonu

* Déner kol mekanizmasi (50°-90° arasinda ayarlanabilen kol dénme agisi)

= CE guvenlik sistemi

* Hafif ve saglam aliminyum profil yapisi

= Pozisyon limit sensdrleri ile tim hareketlerin mekanik ve elektriksel emniyeti

= Kompakt tasarimi sayesinde kolay montaj ve demontaj

= BUtUNn eksenlerde kolaylikla hiz ayarlayabilme

* Kumanda panelinde ttrkge menu
= 8 adet sabit program ve dahili hafiza, 50 adetlik kalip hafizasi Kumanda Paneli
= Sesli ve goérsel hata izleme sistemi

* Mikroiglemci kontrolli kumanda paneliile tim paremetreleri
ayarlayabilme

= Kullanici makine ézelliklerine gére EUROMAPI12 veya EUROMAPG7 robot
arayuzu

B Uygulama

SS serisi robot yollugun enjeksiyon kaliplama makinesinden hizli ve hassas bir gekilde gikariimasi ve
geri dénUstm igin kirma makinesine yerlestirilmesi icin tasarlanmistir. 250 ton ve altinda kapama
gucune sahip enjeksiyon makineleri icin uygundur.

B Opsiyon

Dedektor Vakum Cihazi

Urdin Video
(Youtube)

146 SS
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B Teknik Ozellikler
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Enjeksiyon makinesi (ton)
Kalip igi eksen stroku (mm)
Dikey eksen stroku (mm)
Dénme agisi (derece)

Maks. tagima kapasitesi (kg)
Kalip igi minimum sure (sn)
Min. gevrim suresi (sn)
Galisma basinci (bar)

Maks. hava sarfiyati (NL/gevrim)*
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Not:1) *: Vakum cihazi igin maks. hava tuketimi: 30NL/dk. dir

2) Elektrik:1@,200-240V, 50/60Hz.
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